LUMEL

REGULATOR 48 x 96 mm
CONTROLLER 48 x 96 mm

RES1

INSTRUKCJA OBStUGI - SZYBKI START
USER’'S MANUAL - QUICK START

Petna wersja instrukcji dostepna na
Full version of user’s manual available at
www.lumel.com.pl




1. WYMAGANIA PODSTAWOWE,
BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

wymaganiom normy PN-EN 61010-1.

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa:

e montazu i instalacji potgczen elektrycznych powinna dokona¢ osoba
z uprawnieniami do montazu urzgdzen elektrycznych,

e przed zatgczeniem regulatora nalezy sprawdzi¢ poprawnos$c¢ potaczen,

e przed zdjeciem obudowy regulatora nalezy wytaczy¢ jego zasilanie
i odtgczy¢ obwody pomiarowe,

e zdjecie obudowy regulatora w trakcie trwania umowy gwarancyjnej
powoduje jej uniewaznienie,

e Urzgdzenie jest przeznaczone do instalowania i uzywania w prze-
mystowych elektromagnetycznych warunkach srodowiskowych,

e w instalacji budynku powinien by¢ wytgcznik lub wytgcznik auto-
matyczny, umieszczony w poblizu urzadzenia, fatwo dostepny dla
operatora i odpowiednio oznakowany.

2. MONTAZ

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania regulator odpowiada it

2.1. Instalowanie regulatora

Przymocowa¢ regulator do tablicy czterema uchwytami
Srubowymi wg rys. 1. Otwoér w tablicy powinien mie¢ wymiary
45+0.6 x 92+0.6 mm. Grubo$¢ materiatu, z ktorego wykonano tablice,
nie moze przekracza¢ 15 mm.

Rys. 1. Mocowanie regulatora




Wymiary regulatora przedstawiono na rys. 2.
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Rys. 2. Wymiary regulatora

2.2. Podtaczenia elektryczne
Patrz str. 22 , rys. 3-5.




3. ROZPOCZECIE PRACY

Po zataczeniu zasilania regulator wykonuje test wyswietlacza,
wyswietla napis - £8 !, wersje programu, a nastepnie wy$wietla warto$é
mierzong. Na wyswietlaczu moze by¢ komunikat znakowy informujgcy
o nieprawidtowosciach (tablica 4 - patrz petna wersja instrukcji obstugi,
dostepna na www.lumel.com.pl).

Fabrycznie ustawiony jest algorytm regulacji zatgcz-wytacz z histerezg
podang w tablicy 2 (patrz petna wersja instrukcji obstugi, dostepna na
www.lumel.com.pl).

Zmiana wartosci zadanej

Warto$¢ zadang mozna zmieni¢ naciskajac przycisk [ w )
lub (& ) (rys. 6). Rozpoczecie zmiany sygnalizowane jest migajaca
kropkg dolnego wyswietlacza. Nowg warto$¢ zadang nalezy zaakcepto-
wac przyciskiem w czasie 30 sekund od ostatniego nacisniecia
przycisku (_wr ] lub (), w przeciwnym wypadku zostanie przywro-
cona stara wartos¢.

wartos¢
mierzona

wartos$é
zadana

sygnalizacja
zmiany

|| anulowanie

aby zmieni¢ zmiany
warto$¢ zadang ’@
nacisnij jeden z .Sv <
przyciskow (=) akceptacja
zmiany

Rys. 6. Szybka zmiana warto$ci zadane.




4. OBSLUGA

Obstuga regulatora jest przedstawiona na rys. 7
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4.1. Programowania parametrow regulatora

Wecisniecie i przytrzymanie przez okoto 2 sekundy przycisku
powoduje wejscie do matrycy programowania. Matryca programowania
moze by¢ zabezpieczona kodem dostepu. W przypadku podania
nieprawidtowej wartosci kodu mozliwe jest tylko przejrzenie ustawien -
bez mozliwosci zmiany.

Rys. 8 przedstawia matryce przej$¢ w trybie programowania. Przecho-
dzenie pomiedzy poziomami dokonuije sie za pomocg przyciskéw w )
lub (& ) a wybdr poziomu za pomocg przycisku (< ]. Po wybraniu
poziomu przechodzenie pomigdzy parametrami dokonuje si¢ za pomo-
cg przyciskow (W ] lub (4 ). W celu zmiany nastawy parametru na-
lezy postepowa¢ wg punktu 6.3. (patrz petna wersja instrukcji obstugi,
dostepna na www.lumel.com.pl). W celu wyjscia z wybranego poziomu
nalezy przechodzi¢ pomiedzy parametrami az pojawi sie symbol [. . .]
i wcisngé przycisk (<= ]. Aby wyj$é z matrycy programowania do nor-
malnego trybu pracy nalezy przechodzi¢ pomiedzy poziomami az pojawi
sie symbol [. . .] i wcisngé przycisk (<= ).

Niektére parametry regulatora mogg by¢ niewidoczne — uzaleznio-
ne jest to od biezacej konfiguracji. Opis parametréw zawiera tablica 1
(patrz petna wersja instrukcji obstugi, dostepna na www.lumel.com.pl).
Powrét do normalnego trybu pracy nastepuje automatycznie po uptywie
30 sekund od ostatniego nacisnigcia przycisku.




4.2. Matryca programowania
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Rys. 8. Matryca programowania



4.3. Zmiana nastawy

Zmiane nastawy parametru rozpoczyna sie po nacisnieciu przycisku
podczas wy$wietlania nazwy parametru. Przyciskami [ wr )
lub (4 ) dokonuje sie wyboru nastawy, a przyciskiem akcep-
tuje. Anulowanie zmiany nastepuje po nacisnieciu przycisku lub
automatycznie po uptywie 30 sekund od ostatniego nacisniecia przyci-
sku. Sposéb zmiany nastawy pokazano na rys. 9.

rozpoczecie i anulowanie

. > X
zmian zmian
i
' > akceptacja
zmian

zmniejszenie zwigkszenie
wartosci wartosci
rozpoczecie

L — 5 anulowanie
zmian zmian

o n,o F akceptacja

QO
(v) (&)

poprzedni nastepny
parametr parametr

Rys. 9. Zmiana nastawy parametrow liczbowych i tekstowych.




5. DANE TECHNICZNE

Sygnaty wejsciowe oraz zakresy pomiarowe Tablica 1
Yyp czujnika | Zakres | Blad podstawowy
czujnik termorezystancyjny (wg PN-EN 60751+A2:1997), prad pomiarowy
0,25 mA

-50...100 10,8
Pt100" 0...250 1,3
0...600 +3,0

czujnik termolektryczny typu J (wg PN-EN 60584-1:1997)
0...250 +2,0
Fe-CuNi 0...600 13,0
0...900 14,0

czujnik termolektryczny typu K (wg PN-EN 60584-1:1997)
0...600 +3,0
NiCr-NiAl 0...900 4,0
0...1300 16,0

czujnik termolektryczny typu S (wg PN-EN 60584-1:1997)
PtRh10-Pt 0...1600 | +8,0

* Rezystancja linii czujnika <10 Q /przewdd; potaczenie nalezy wykonaé przewo-
dami o jednakowym przekroju i dtugosci

Czas pomiaru: 0,33 s

Wykrywanie btedu w obwodzie pomiarowym:

- termoelement, Pt100  przekroczenie zakresu pomiarowego

Rodzaje wyjsé:

- przekaznikowe beznapieciowe: styk przetaczny, obcigzalnosé 5 A/1230 V a.c.
- binarne napieciowe: napiecie 6 V, rezystancja ograniczajgca prad < 10 Q
Sposob dziatania wyjsé:

- odwrotne dla grzania - wprost dla chtodzenia




Znamionowe warunki uzytkowania:

- napiecie zasilania: 230 V a.c. +10%

- czestotliwo$¢ napiecia zasilania: 50/60 Hz

- temperatura otoczenia: 0...23...50 °C

- temperatura przechowywania: -20...+70 °C

- wilgotnos$¢ wzgledna powietrza < 85 % (bez kondensacji pary wodnej)

- zewnetrzne pole magnetyczne <400 A/m

- czas wstepnego nagrzewania: 30 min

- potozenie pracy: dowolne

Pobér mocy < 4 VA

Masa < 0,25 kg

Stopien ochrony zapewniany przez obudowe wg PN-EN 60529

- od strony ptyty czotowej IP65

- od strony zaciskow IP20

Btedy dodatkowe w znamionowych warunkach uzytkowania

spowodowane:

- kompensacjg zmian temperatury spoin odniesienia termoelementu < 2°C,

- zmiang rezystangc;ji linii czujnikatermorezystancyjnego < 50% wartosci
btedu podstawowego

- zmiang temperatury otoczenia < 100% btedu podstawowego/10 K.

Wymagania bezpieczenstwa wg PN-EN 61010-1

- izolacja pomigdzy obwodami podstawowa,
- kategoria instalacji I,

- stopien zanieczyszczenia 2,

- maksymalne napigcie pracy wzgledem ziemi:

- dla obwodu zasilania, wyjscia 300 V

- dla obwodéw wejsciowych 50V

- wysoko$¢ npm <2000 m

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

- odporno$c¢ na zaktécenia elektromagnetyczne wg normy
PN EN 61000-6-2

- emisja zakidcen elektromagnetycznych wg normy
PN EN 61000-6-4

10



. PL
6. KOD WYKONAN =

Tablica 2
| Regulator RE81 |XX| X |XX | X | X |
Wejscie:
termorezystor Pt100 (-50...100°C)
termorezystor Pt100 (0...250°C) ..
termorezystor Pt100 (0...600°C) ..

termoelement J (Fe-CuNi) (0...250°C) ..
termoelement J (Fe-CuNi) (0...600°C)
termoelement J (Fe-CuNi) (0...900°C)
termoelement K (NiCr-NiAl)  (0...600°C) ..
termoelement K (NiCr-NiAl)  (0...900°C) ..
termoelement K (NiCr-NiAl) (0...1300°C) ..
termoelement S (PtRh10-Pt) (0...1600°C)

Wyjscie 1*:
PrZeKazZNiK .....coooviiiiiieii e 1
binarne 0/6 V do sterowania SSR ..........ccccceviriiiiniciciins 2

Wykonanie:
StaNdardOWe ... 00
SPECIAING™™ ... XX

Wersja jezykowa:
POISKE .t
angielska

Proby odbiorcze:

bez wymagan dodatkoWwyCh ............coiiiiiiiiiiie e
z dodatkowym atestem Kontroli Jakosci .
Wg uzgodnien Z 0dbiOrCg ™™ .........cocveeeeeeeeeeececeeeee et

* wyjécie 2 - przekaznik
b tylko po uzgodnieniu z producentem

11



1. BASIC REQUIREMENTS, OPERATIONAL

SAFETY

In the safety service scope, the controller meets to requirements of the
EN 61010-1 standard.

Observations Concerning the Operational Safety:

All operations concerning transport, installation, and commissioning
as well as maintenance, must be carried out by qualified, skilled
personnel, and national regulations for the prevention of accidents
must be observed.

Before switching the controller on, one must check the correctness
of connections to the network.

Do notconnectthe controllerto the network through an autotransformer.
The removal of the controller casing during the guarantee contract
period may cause its cancellation.

The controller fulfills requirements related to electromagnetic compa-
tibility in the industrial environment

When connecting the supply, one must remember that a switch
or a circuit-breaker should be installed in the room. This switch should
be located near the device, easy accessible by the operator,
and suitably marked as an element switching the controller off.
Non-authorized removal of the casing, inappropriate use, incorrect
installation or operation, create the risk of injury to personnel or meter
damage.

2. INSTALLATION

2.1. Controller Installation

Fix the controller in the panel, which the thickness should not

exceed 15 mm, by means of four screw clamps acc. to the fig. 1.
The panel cut-out should have 45*06 x 92798 mm_

12



Fig.1 Controller fixing in the panel

Controller overall dimensions are presented on the fig. 2.

max 93 8
8 . h 70 JoT
A l R
= — B
Cal ] I
J — B B I
max 15

Fig. 2. Controller dimensions.

2.2. Electrical Connections
See page 22, fig. 3-5.
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3. STARTING TO WORK

After turning the supply on, the controller carries out
the display test, displays the ~&& !, inscription, the program version
and next, displays the measured and set value.

A character message informing about abnormalities may appear
on the display (table 4 - see full version of service manual, available
at www.lumel.com.pl). The On-Off control algorithm with hysteresis gi-
ven in the table 2 (full version of service manual) is set by the manufac-
turer.

Changing the Set Point Value

One can change the set point value by pressing the [ W ]
or the (& ) button (fig. 6). The beginning of change is signaled by the
flickering point of the lower display. One must accept the new set point
value by pressing the button during 30 seconds since the last
pressure of the [ wr_) or (_a ) button. In the contrary, the old value will
be restored.

Measured
value
Set point
value
Signaling
the change
] || Cancelling
To change the N the change
set point value o) (D )«
press one of >~ (<= )<
the button Change

acceptacion

Fig. 6. Fast change of set point value
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4. SERVICE

The controller service is presented on the fig. 7
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4.1. Programming of controller parameters

The pressure and holding down the button during ca 2 sec. cau-
ses the entry in the programming matrix. The programming matrix can
be protected by an access code. In case when giving a wrong value of
the code, it is only possible to see settings through — without the possi-
bility of changes.

The fig 8. presents the transition matrix in the programming mode.
The transition between levels is carrying out by means of [ w ) and
(_a ] buttons and the level selection by means of the button.
After selecting the level, the transition between parameters is carried out
by means of [ w ] and (& ] buttons. In order to change the parame-
ter setting, one must proceed acc. to the section 6.3. “setting change”
(see full version of service manual, available at www.lumel.com.pl).
In order to exit from the selected level, one must transit between pa-
rameters until the symbol [. . .] appears and press the button.
In order to exit from the programming matrix to the normal working
mode, one must transit between levels until the symbol [. . .] appears
and press the button.

Some controller parameters can be invisible — it depends on the current
configuration.

The table 1 (see full version of service manual, available at www.lumel.com.pl)
includes the description of parameters. The return to the normal wor-
king mode follows automatically after 30 seconds since the last button
pressure.
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4.2. Programming Matrix
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Fig. 8. Programming matrix
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4.3. Setting Change

The change of the parameter setting begins after pressing the
button during the display of the parameter name. The setting selection
is carried out through ( w ] and (& ] buttons, and accepted by the
button. The change cancellation follows after pressing the
button or automatically after 30 sec since the last button pressure.

The way to change the setting is shown on the fig. 9.

Beginning i > Cancelation
of changes [] of changes

—>
. » acceptation
T T of changes

Value Value
decreasing increasing

Beginning C:’ Cancelation

of changes of changes

o n.o F acceptation

of changes

Previous Next
parameter parameter

Fig. 9. Change of number and text parameter settings
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5. TECHNICAL DATA

Input Signals
Input signals and measuring ranges Table 1
Sensor type | Range | Basic error
Resistance thermometer (acc. to EN 60751), measuring current 0.25mA
-50...100 0.8
Pt100” 0...250 +1.3
0...600 +3.0
Thermocouple of J type (acc. to EN 60584-1)
0...250 2.0
Fe-CuNi 0...600 +3.0
0...900 +4.0
Thermocouple of K type (acc. to EN 60584-1)
0...600 +3.0
NiCr-NiAl 0...900 +4.0
0...1300 +6.0
Thermocouple of S type (acc. to EN 60584-1)
PtRh10-Pt | 0...1600 | £8.0

* Resistance of the sensor line <10 Q /wire; one must connect with wires of the
same section and length.

Measurement time: 0.33 s

Error detection in the measuring circuit:

- thermocouple, Pt100 overrun of measuring range

Kinds of outputs:

for output 1:

- voltageless relay: switching contact, overload 5 A/230 V,

- binary voltage: 6 V, for Imax = 50 mA ; 11 V without load

for output 2:
- voltageless relay” NOC contakt, overload capacity 1 A/230 V,

19



Way of output operation:

- reverse for heating; - direct for cooling

Rated operating conditions:

- supply voltage: 230 V a.c. +10%

- frequency: 50/60 Hz

- ambient temperature: 0...23...50 °C

- storage temperature: -20...+70 °C

- relative air humidity < 85 % (condensation inadmissible)

- external magnetic field <400 A/m

- preheating time: 30 min

- operating position: any

Power consumption: <5 VA

Weight < 0.25kg

Protection grade ensured by the casing acc. to EN 60529

- from the frontal plate P65

- from the terminal side IP20

Additional errors in rated operating conditions caused by:
- compensation of reference junction temperature changes < 2°C,

- line resistance change of the thermocouple sensor < 50% of the basic
error value

- change of the ambient temperature < 100% of the basic error/10 K

Safety requirements acc. to EN 61010-1
- isolation between circuits basic
- installation category I,
- pollution level 2,
- maximum phase-to-earth operating voltage:
- for supply circuits, output 300V
- for input circuits 50 V
- altitude above sea level <2000 m
Electromagnetic compatibility
- noise immunity  acc. to EN 61000-6-2 standard
- noise emissions  acc. to EN 61000-6-4 standard

20



6. CONTROLLER VERSION CODES

Table 2
| Temperature Controller RE81 | XX | X | XX | X | X |
Input:
RTD Pt100 (-50...100°C)
RTD Pt100 (0...250°C) ..
RTD Pt100 (0...600°C) ..
thermocouple J (Fe-CuNi) (0...250°C) ..
thermocouple J (Fe-CuNi) (0...600°C) ..
thermocouple J (Fe-CuNi) 0...
thermocouple K (NiCr-NiAl)  (O...
thermocouple K (NiCr-NiAl)  (O..
thermocouple K (NiCr-NiAl)  (0...
thermocouple S (PtRh10-Pt) (0...1600°C)
Output 1*:
TEIAY .ttt ettt ettt sttt ne e
binary 0/6 V for SSR control .
Version:
standard ... 00
CUSIOM-MAAE™™ ...ttt XX
Language:
Polish
English . ..E
o] 1T AU X
Acceptance tests:
without additional requiremMents ..........cccceoiiiiiiiiiie e 0
with an extra quality inspection certificate ............ccocceoiiiiiiiiiiie 1
acc. to the cUStOMEr’s reqUESE™ ...........c.cccuiveeeeeeeceeeeeee e X

* Output 2 - relay.
** After agreement with the manufacturer.

21



SCHEMATY PODtACZEN

ELECTRICAL CONNECTIONS

Regulator ma dwie listwy roztagczne z zaciskami $rubowymi, ktére umozliwiajg
przytgczenie przewoddw o przekroju do 2,5 mm?.
The controller has two separable terminal strips with screw terminals, which enab-
le the wire connection of 2.5 mm? cross-section.

~+zasilanie  Supply

t wyjscie 2 Output 2

=~ wyjscie 1 Output 1

\{T121314 (5} T2 (617189023

Konfiguracja Configuration
" przez PD14 through PD14
+~ wejscie Input

Rys. 3. Widok listew podigczeniowych regulatora.
Fig. 3. View of controller connecting strips

3
$CNH 2
Pt100
1
jumper
termorezystor Pt100 termorezystor Pt100 termoelement
w uktadzie 2-przewodowym w uktadzie 3-przewodowym thermocouple
RTD Pt100 in two-wire system RTD Pt100 in 3-wire system p

Rys. 4. Podtgczenie sygnatow wejsciowych.
Fig. 4. Connection of input signals.
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Obciazenie] o
Load
Z:

Zasilanie/ asilanie/Supply

Supply B o
+ +

SSR

wyjécie 1 - przekaznik wyjécie 1- binarne napigciowe do sterowania SSR
Output 1 - Relay Output 1 — binary voltage vor SSR control
n %ﬂfelsupply ~
:
wyjscie 2 - przekaznik zasilanie
Output 2 - Relay supply

Rys. 5. Podtaczenie zasilania i obwodu obcigzenia.
Fig. 5. Connection of the supply and load circuit.

2.3. Zalecenia instalacyjne

W celu uzyskania petnej odpornosci regulatora na zaktécenia elektromagnetyczne
powinno sig przestrzegac nastepujacych zasad:

nie zasilac regulatora z sieci w poblizu urzadzen wytwarzajacych zaktécenia
impulsowe i nie stosowaé wspolnych z nimi obwoddéw uziemiajacych,
stosowac filtry sieciowe,

przewody doprowadzajgce sygnat pomiarowy powinny by¢ skrecone parami,
a dla czujnikow oporowych w potaczeniu trojprzewodowym skrecane z prze-
woddw o tej samej dtugosci, przekroju i rezystancii oraz prowadzone w ekranie jw.,
wszystkie ekrany powinny by¢ uziemione lub podtaczone do przewodu
ochronnego, jednostronnie jak najblizej regulatora,

stosowa¢ ogoélng zasadg, ze przewody wiodace rozne sygnaty powinny
by¢ prowadzone w jak najwiekszej odlegtosci od siebie (nie mniej niz 30 cm),
a skrzyzowanie tych wigzek wykonywane jest pod katem 90°.

2.3. Installation Recommendations

In order to obtain a full fastness against electromagnetic noise in an environment
with unknown noise level, it is recommended to observe following principles:

do not supply the controller from the network, in the proximity of devices
generating high pulse noise and do not apply common earthing circuits,
apply network filters,

apply metallic shields in the shape of tubes or braids to conduct supplying wires,
wires leading measuring signals should be twisted in pairs, and for resistance
sensors in 3-wire connection, twisted of wires of the same length,
cross-section and resistance, and led in a shield as above,

all shields should be one-side earthed or connected to the protection wire,
the nearest possible to the controller,

apply the general principle, that wires leading different signals should be led
at the maximal distance between them (no less than 30 cm), and the crossing
of these groups of wires made at right angle (90°).
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